¢ Hubhdhe : 29,70 m

« Max. Reichweite : 25,50 m
« Dieselmotor : 216 PS - 159 kW
« Allradantrieb - Allradlenkung

» Hydrostatischer Antrieb in Verbindung
mit einem Powershift-Getriebe

+ Gefederter Rahmen
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MRT 3050 ~=viLecss

Tragkraft
by L O O L S B A N e e e 4999 kg K

Hubhéhe (auf Stabilisatoren)........c.coceeviennnn 29,70 m
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Hydraulisch unterstiitzte Lamellenbremse
im Olbad in beiden Achsen A Bl ¢
Negativhandbremse

== Motor PERKINS e
IR Ty D 1106DE66TA - Euro3
AT Py L [y e s s e 6 Zylinder - 6600 cm?
Leistung (ISO/TR 14396)..........ccc... 216 PS/159 kw
932 Nm bei 1400 U/mn
Wassergekiihit
Common-Rail-Einspritzung

an Powershift-Getriebe gekoppelt

(Verstellpumpe und Verstelimotor hydraulisch regulierbar)
Elektromagnetischer Fahrtrichtungsschalter
Powershift-Getriebe

Max. Fahrgeschwindigkeit...............coccvvvine 40 km/h*
* Geschwindigkeit kann entsprechend lokaler
Vorschriften eingeschrankt werden

w Hydrostatischer Antrieb, Kraftregulierung ~

o=z |=r

Federung

Niveau-Ausgleich seitlich (8°) und in Langsrichtung (3°)
Pendelachse hinten mit automatischer Verriegelung
(hydraulisch) bei Rotationen >15°

4 Triplex-Teleskopstabilisatoren
Die Stabilisatoren sind einzeln oder simultan ansteuerbar

Endlos drehbar
Oberwagen montiert auf einem
Drehkranz mit Doppellaufring und Innenverzahnung

@ Elektrisch gesteuerte hydropneumatische

Hydraulische und elektrische Drehdurchfiihrung il 1%28
A2 | 1320
Hydraulik A3 50
@ Kolbenpumpe : B 320
mit Leistungsregelung (Load Sensing) ...270 bar/165 |/Min. C 7783
Zahnradpumpe i isn g 220 bar/74 |/Min. E ?187
09
(83750
Steuerung : 2 Einzelhebel, Steuerung elektrohydraulisch G |1628
m’ proportional fir alle Bewegungen des Auslegers und des H1%¥ 480
Turms. H2* 420
I* 13035
" J* 13180
Behélter/Inhalt J1*| 3160
@ KBSy stemm i tiva niis v tessis suaias s vnaavaons K | 3500
MOLORG i i veirvmiigns s K1 | 218
Hydraulikél Zubehor h 5288
KFAFSEOffi oo s i s e e e e T N | €450
. 0 | 7100
Eigengewicht (mit Gabeln) .......c.cooeviiinnnn, 22860 kg PAS(RRI50
@ Breite . e e A cen 200 Q |[5560
BauhBhe..............ccooviiencniniininen, 3,26 m El 38491(5}

Lange (ohne Gabeln)..........coovvuvvvenen 8,10 m
Bodenfreiheit .. S2 | 6490
Zugkraft T |4910
............................................... u 17000
v 923
Standard : Lastkontrollsystem Y e 0
(gemaB den Vorschriften fir mobile Kréne) Z [105°

*Mittlere Position A. leiser AG, Maschinen + Fahrzeuge
der Kabinabdampfung £78 mm Bruggmctte 4 6260 Reiden
c € Die angegebenen Daten sind fur den Hersteller nicht verpflichtend und konnen ohne vorherige Mitteilung geandert werden. Te|ef0n 062 749 50 40
B R e R e e ol Filiale in: 3053 Minchenbuchsee

Deutschland und Osterreich : MANITOU Deutschiand Gmbh
61239 OBER-MORLEN ‘& 49 6002 - 9199 -0

Andere Linder : MANITOU B.E. S.A.

44158 ANCENIS cedex - FRANKREICH & 332400910 11
Www.manitou.com

700381DE-C - 01/08




FRIVILEGE

360° ABGESTUTZT MIT GABELN

FRONTAL AUF REIFEN MIT GABELN

@

AUSLEGER PT 800 EINGEFAHREN

DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN,
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360° ABGESTUTZT MIT ARBEITSBUHNE VERSTELLBAR

31,

DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN
MIT ARBEITSBUHNE ORH 365 KG - 2,24/4 M

1000 KG 2.25/4 M DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN

STABILISATOREN MIT ARBEITSBUHNE 1000 KG 2,25/4 M

MIT WINDE 3 TONNEN
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STABILISATOREN MIT ARBEITSBUHNE ARIAL JIB 1

ROTIEREND AUF AUSGEFAHRENEN
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DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN
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DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN
MIT 3D-SCHWENKARM - ARBEITSBEREICH POSITIV
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WINDE AUSLEGERFUSS 12 TONNEN
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ARBEITSBEREICH NEGATIV MOGLICH

DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN MIT
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DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN
AUSLEGER 1500 KG
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DREHUNG AUF AUSGEFAHRENEN STABILISATOREN

MIT WINDE 5 TONNEN
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Hebekapazitat
Rollen

Seilzige
Seildurchmesser
Seillange

M_ax_.ﬁ Last A
Verfiigbarer Hakenweg bei komplett
ausgefahrenem Ausleger
Verfligharer Hakenweg bei komplett
eingefahrenem Ausleger

14 mm
[120m
36.3 kN 136.3 kN |

40m

50 m




